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پزشک‌روبات
 چگونه کار می‌کند؟

 ماشین‌های پیچیده و شگفت‌انگیز اینک در علم پزشکی پیشرو هستند؛
 در این صفحات نگاهی دقیق به این دستگاه‌ها می‌اندازیم.

یک جراح می‌تواند یک 
عمل جراحی را از اتاقی 
دیگر و یا حتی قاره‌ای 

دیگر به‌صورت کنترل از راه 
دور مدیریت کند.

نورو آرم
یک بازوی روباتیک 

برای جراحی مغز با دقت 
بالا طراحی شده است. 

این بازو برای آن ساخته 
شده است که حرکات 

دست انسان را با دقت 
فوق‌العاده بالا تقلید کند.

سامانه جراحی داوینچی
این سیستم جراحی روباتیک 2میلیون دلاری به ابزارهای خاصی مجهز شده 

است. این روبات می‌تواند عمل‌های جراحی پیچیده را با ایجاد زخم‌های کوچک 
روی پوست که زودتر بهبود پیدا می‌کنند، انجام دهد.

نانوبات‌ها
دانشمندان، روبات‌های بسیار کوچکی 

ساخته‌اند که می‌توانند از طریق رگ‌ها، به نقاط 

مختلف بدن سفر کنند. محققان امیدوارند که 

این نانوبات‌ها بتوانند کل DNA را بازسازی 

و در این راه به بیماران مبتلا به لوکمی کمک 

کنند. این روبات‌های کوچک برای نابود کردن 

سلول‌های سرطانی طراحی شده‌اند.
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چاقوی سایبری
مطابق با نامش، چاقوی سایبری یک ماشین تابشی است که به‌صورت 

غیرتهاجمی با سرطان رفتار می‌کند. بازوی روباتیک آن می‌تواند دور بیمار بگردد 
و دوز بالایی از اشعه را روی نقطه سرطانی بتاباند.

نورو آرم می‌تواند یک بیمار را در داخل دستگاه MRI جراحی کند. 
بدین‌ترتیب تصاویر زنده از مغز در طول جراحی در دسترس است.

دوربین‌ها برای 
دیدن جراحی 
در  زمانی که 
از دستگاه 

MRI استفاده 
نمی‌شود.

بازوهای چندگانه روباتیک 
هر کدام 7مفصل دارند.

هر بازوی روبات 
یک مفصل

 »مچ دست« 
در انتها دارد 

که از مچ 
دست انسان 

منعطف‌تر است. 

دوربین‌های
 سه‌بعدی اشعه ایکس

 در طول عمل، تصاویری را 
در اختیار قرار می‌دهد.

روبات 
روی یک پایه محکم 
قرار گرفته است.

رادیوتراپی متمرکز  
می‌تواند با دقت و بدون 

اینکه به بافت‌های اطراف 
 آسیب برساند

 بر غده، تابش‌دهی کند. 

جراح می‌تواند بازوهای 
روباتیک را از طریق
 یک صفحه کنترل 

در کنار دستگاه
مدیریت کند.

ابزارها می‌توانند 
در اندازه کنترل میکروسکپی 

کار خود را انجام دهند.

ابزارهای
 جراحی 

می‌توانند 
تعویض
 شوند.

نورو آرم 
چیست؟ 
 )NeuroArm(
یک روبات جراحی 
تحقیقاتی مهندسی 
که به‌طور خاص برای 
جراحی مغز و اعصاب 
طراحی شده است. 
این نخستین روبات 
جراحی با هدایت 
تصویر و سازگار با 
MRI است که توانایی 
انجام هر دو جراحی 
میکروسکوپی و 
استریوتاکسی را دارد.

نورو آرم به‌گونه‌ای 
طراحی شده است 
که با تصویر هدایت 
می‌شود و می‌تواند در 
 MRI داخل دستگاه
کار خود را انجام دهد. 

این سامانه روباتیک 
شامل 2کنترل‌کننده 
قابل جداشدن از راه 
دور بر پایه یک تلفن 
همراه، یک ایستگاه 
کاری و یک کابینه 
کنترل سیستم است.


